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重庆市智能机器人产业链名录申报信息表
	企业名称
	

	曾用名称
	

	单位性质
	 □国有企业    □民营企业    □三资企业
□科研院所    □高校    □其他______请注明（国有参股）

	注册地址
	根据最新行政区域填写

	办公地址
	

	注册号
	

	曾用注册号
	

	统一社会信用代码
	
	成立时间
	

	员工总数
	
	研发人员数量
	

	联系人
	姓名
	
	职务
	

	
	电话
	
	邮箱
	

	企业核心定位
	（可多选）
□核心零部件供应商               □机器人整机制造商
□系统集成与解决方案服务商       □软件、算法与人工智能服务商
□检测认证、技术服务与培训提供商 □关键材料与基础工艺供应商
□机器人应用与租赁服务商

	发展阶段
	□规上企业     □高新技术企业     □专精特新企业（国家级）
□专精特新企业（市级）     □挂牌     □其他______（可多选）

	近五年营收（2021-2025）
	2021
	2022
	2023
	2024
	2025

	主营业务收入（万）
	
	
	
	
	

	机器人相关业务收入
	
	
	
	
	

	研发投入（万）
	
	
	
	
	

	注册资本
	

	参与国家级技术
攻关情况
	

	参与市级技术攻关情况
	

	自研技术情况
	

	企业经营情况
	（需包含公司概况、财务状况、主营产品、市场份额、产能、订单销量、近三年产值及增长率、创新亮点等信息）




	出口情况
	



	产品与技术
	a. 若涉及核心零部件，请具体选择产品类型并具体描述（可多选）
[bookmark: OLE_LINK2][bookmark: OLE_LINK1]□控制器 □伺服电机 □减速器（□谐波 □RV） □传感器（□视觉 □力觉 □激光雷达 □末端执行器 □导轨/丝杠 □其他 ______
具体描述：产品/服务名称､型号及主要技术参数，产品与竞品比较达到什么水平，产能与市场优势。未来五年发展规划，发展智能机器人产业建议








	
	b. 若涉及机器人整机，请具体选择产品类型并具体描述（可多选）
工业机器人： □多关节（六轴及以上） □SCARA □并联（Delta） □协作机器人 □直角坐标 □其他 ______
服务/特种机器人： □物流/配送机器人 □巡检机器人 □医疗机器人 □教育机器人 □清洁机器人 □安防机器人 □人形机器人 □农业机器人 □交通机器人 □其他 ______
具体描述：产品/服务名称､型号及主要技术参数，产品与竞品比较达到什么水平，产能与市场优势。未来五年发展规划，发展智能机器人产业建议








	
	c. 主要应用领域（可多选）
□汽车制造 □电子信息 □通用/专用装备制造 □金属加工 □食品饮料   □医药化工 □仓储物流 □智慧农业 □电力巡检 □市政/管廊 □医疗康复 □教育娱乐 □商业服务 □其他 ______
具体描述：目前场景应用，应用技术水平；下一步还需要拓展场景；未来五年发展规划，发展智能机器人产业建议






	市场与供应链情况
	a. [bookmark: OLE_LINK3]主要上游供应商（原材料、零部件）在重庆本地的占比约 ______ %，并列出主要供应商企业：                      
b. 主要下游客户或合作伙伴在重庆本地的占比约______ %，并列出主要供应商企业：                        

	已拥有知识产权情况
	发明专利（件）\实用新型专利（件）\软件著作权（件）



	与高校/科研院所
合作情况
	企业填写

	与企业合作情况
	高校/科研院所填写

	应用场景与示范项目
	a. 是否参与机器人示范应用或试点项目：□是      □否
b. 典型应用案例或示范项目（简要描述）：



c. 机器人在应用中的主要优势（成本、效率、稳定性等）：


	当前发展面临的
主要问题
	核心技术瓶颈(可多选）
☐关键零部件依赖外部   ☐应用场景不足  ☐市场拓展困难
☐融资困难 ☐人才不足  ☐检测认证/标准问题  ☐ 其他______

	其他问题的具体描述
	


《智能机器人产业目录》

一、上游-核心部件与技术
（一）精密减速器：主要包括RV减速器、谐波减速器、精密行星减速器、摆线针轮减速器、微型摆线减速器、活齿机构等。
（二）高性能伺服系统：包括伺服驱动器、伺服电机（永磁同步电机、无框力矩电机、空心杯电机、步进电机等）及关键配套部件（如编码器）。
（三）控制器
1.硬件控制器；
2.核心算法：包括经典控制算法（如PID）、先进控制算法（如模糊控制､滑模控制）以及基于惯性测量单元（IMU）的运动控制算法；
3.人工智能融合技术：大语言模型（LLM）、视觉语言模型（VLM）等在机器人决策、交互中的创新应用研究。
（四）高精度传感器：主要包括视觉传感器（单、双目、激光视觉等）、力觉传感器（力矩/六维力传感器）、触觉传感器（电阻式、电容式）、惯性测量单元（IMU）、听觉传感器、温度传感器以及多模态集成传感器。
（五）关键机械传动部件：主要包括滚珠丝杠、行星滚柱丝杠、梯形丝杠、双头丝杠、大螺纹丝杠等其他特种丝杠。
（六）专用软件与操作系统：涵盖机器人专用操作系统、离线编程与仿真软件、机器人软件开发框架与平台｡
二､中游整机制造与系统集成
（一）整机制造
1.工业机器人：主要包括焊接、搬运、装配、喷涂、分拣等用途的工业机器人；
2.服务机器人：涵盖商用服务（如餐饮配送、迎宾引导、商用清洁、楼宇管理等）、家用服务（如教育陪伴、康复辅助、清洁）等；
3.特种机器人：如巡检、农业、交通、物流配送、灾害救援等机器人；
4.医疗机器人：指用于医疗诊断、手术、康复护理等领域的专业机器人；
5.人形机器人：具有类人形态与运动功能，适用于多场景交互与作业的机器｡
（二）系统集成
1.自动化产线集成：面向汽车制造、电子组装、家电装配等行业的装配自动化集成；汽车车身等领域的焊接自动化集成；机械加工、新能源设备制造等领域的机床上下料集成；
2.智能物流系统集成：包括物流中心、电商仓储等场景的自动分拣、输送与仓储管理系统集成；
3.行业定制化解决方案：为汽车、电子、仓储物流等重点行业提供的机器人应用整体解决方案成与系统集服务。
三､下游应用与产业支撑体系
（一）重点应用领域
主要包括汽车制造、电子信息、高端装备、医疗康复、智慧物流、应急救援、商业服务等行业与场景的机器人规模化、深层次应用。
（二）支撑体系：前沿技术研发、检验检测认证、数据与算力服务、投资基金、孵化平台、人才培养。
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